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铁路应用设施—限界 

第 2 部分：机车车辆限界 

 

1. 范围 

本文件适用于所有铁路运营类型涉及的主管当局。 

本欧洲标准适用于新车辆设计，以及目前已经使用的车辆用限界的改进和检查。 

采用本欧洲标准的规则可以确定与结构相关的最大车辆尺寸。 

本欧洲标准包含： 

— 机车车轮用所有限界的相关规则； 

— 构成了限界技术报告的要求，这些限界技术报告将提交给验收当局，以验证车辆与

本标准的符合性； 

— 保持可在车辆运行寿命期间影响测量的车辆特征的要求。 

 

2. 规范性引用文件 

    以下文件通过本文件的全部或部分规范性引用而采用本文件不可或缺的一部分。凡是注

日期的引用文件，只有该版本适用。凡是不注日期的引用文件，其最新版本（包括任何

修改单）适合于本标准。 

EN 12299  铁路应用设施—乘客乘坐舒适性—测量和评价 

EN 14363:2005, 铁路应用设施—铁道车辆运行特征验收试验—运行行为试验和稳定性

试验 

EN 15273-1:2013, 铁路应用设施—限界—第 1 部分：概述—基础建设和机车车辆的通用

规则 

EN 15273-3:2013, 铁路应用设施—限界—第 3 部分：结构限界 

EN 15663, 铁路应用设施—车辆基准质量定义 

EN 50119,铁路应用设施—固定装置—电气牵引架空接触线 

 

3. 术语和定义 

     以下术语和定义特别适用于本文件的第 2 部分。 

3.1 空车辆 
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