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铁路应用设施—限界 

第3部分：结构限界 

 



1. 范围 

本标准： 

    — 定义了需要在建筑限界附近安装、验证和维护的各种建筑的各种轮廓； 

    — 列出了在确定建筑限界时需要考虑的各种现象； 

— 定义了根据列明现象计算各种轮廓所用的方法论； 

    — 列出了用于确定轨道中心间距的规则； 

    — 列出了在建造平台时需要遵守的规则； 

    — 列出了用于确定受电弓限界的规则； 

    — 列出了计算目录中建筑限界所需的公式。 

    定义的限界包括应被限界的间隙和机车车辆运行应保持的间距，以及用于计算和验证按

尺寸制造且在没有干扰风险的情况下在一个或多个基础设施上运行的机车车辆的规则。 

    本标准定义了用于证实基础设施和机车车辆之间的限界相容性的方法论。 

    本标准定义了下列各方的责任： 

    a) 基础设施： 

     1) 限界间距； 

     2) 维护； 

     3) 基础设施监测。 

    b) 机车车辆： 

     1) 运行机车车辆与相关限界的兼容性； 

     2) 始终维持这种兼容性。 

    这些标准中包含的限界已被作为欧洲铁路应用的一部分。其他轨道网（如区域性、地区

性、城市的和郊区的轨道网）可应用本标准中定义的限界规则。它们可能会被要求使用特定

的方法论，特别是在下列情况下： 

— 使用了特定的机车车辆（比如：在两股钢轨上运行的地铁、有轨电车等）； 

    — 在其他半径范围内使用； 
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