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前言 

ISO（国际标准化组织）是各国标准团体（ISO成员团体）的世界性联合机构。制定国际标准

的工作通常由ISO各技术委员会进行。对已经建立技术委员会的某个项目感兴趣的每个成员

团体都有权参加该委员会。与ISO有联系的政府和非政府的国际组织，也可参加此项工作。

在电子技术标准化的所有方面，ISO与国际电工技术委员会（IEC）紧密合作。 

国际标准是根据ISO/IEC指令第二部分的规定来起草的。 

技术委员会的主要工作是制订国际标准。如草案被技术委员会采纳，则将交由欧盟成员国进

行投票。作为国际标准发布时，要求至少有75％投票的成员团体投票赞成。 

须要注意的是，此文件一些内容可能是专利主题。ISO没有责任对任何此类专利权进行确认。 

国际标准ISO 7975由ISO / TC 22技术委员会”道路车辆”的SC 9小组委员会“车辆动力学和方

向操纵能力”制定。 

第三版取消并替代了技术上已经修订的第二版（ISO 7975：1996）。 
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简介 

道路车辆的动态行为是有效保证车辆安全的一个非常重要方面。 任何给定的车辆连同它的司

机和当时的环境一起构成一个唯一的闭路系统。 因此，评价动态行为的任务是非常困难的，

因为“驾驶员 - 车辆 - 环境”这些要素的显着相互作用本身每个都是复杂的。 对道路车辆行

为的完整而准确的描述，必然涉及从一些不同的测试获得的信息。 

既然转向测试程序中的制动只量化完整车辆操控性能的一小部分，这些试验结果对于整体车

辆动态行为而言同样只能视为在相对小的方面具有重要意义。 

大量的工作是必要的，以获得关于避障和车辆的动态性能之间相关性方面足够和可靠的一般数据，特别是这些

测试的结果。 因此，为规管目的不可能使用这些规程和试验结果。 

试验条件和轮胎对测试结果有很大的影响。 因此，只有相同试验和轮胎条件下得到的车辆动

态特性是彼此相媲美的。 
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国际标准                                                                                      ISO 7975:2006(E) 
 

 乘用车—转向制动—开环测试方法 

 

1 范围  

本国际标准规定了检查车辆制动对道路方向操控和方向性运行状况影响的开环试验规程。 具

体而言，该方法确定车辆稳态循环响应如何仅由一个制动作用改变。 它适用于在ISO 3833

定义的乘用车，也适用于轻型卡车。 

在本试验规程中所规定的开环操控不具备正常驾驶条件的代表性，尽管如此但仍可用于在严

密控制的试验条件下获得车辆制动行为的测量。 

2 规范性引用文件 

以下参考文件是使用本文件所不可缺少的。对于带日期的参考文件，仅适用于引用的版本。

对于更新的参考，适用于参考文件的最新版本（含所有修订版本）。 

ISO 3833， 道路车辆 — 类型 — 术语和定义 

ISO 4138， 乘用车 — 稳态循环驾驶运行状况 — 开路试验方法 

ISO 8855， 道路车辆 — 车辆动力学和方向操控能力 — 词汇 

ISO 15037-1：1998 1），道路车辆 车辆动力学试验方法 第1部分:客车的一般条件  

3 术语和定义 

ISO 8855中给出的术语和定义，也适用ISO 15037-1所规定的一般条件。 

4 原理 

本试验的目的是检查车辆制动对道路方向操控和方向性运行状况的影响。 具体而言，该方法

确定车辆稳态循环响应如何仅由一个制动作用改变。 

                                                      
1）将进行修订。 
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